
Μοντελοποίηση Κυλινδρικής Κεραίας
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Θεώρηµα Ισοδυναµίας Schelkunoff

Αντίδραση (Reaction)

Θεώρηµα Αµοιβαιότητας
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Επίλυση µε τη Μέθοδο Ροπών(1)
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Επίλυση µε τη Μέθοδο Ροπών(2)

• πίνακας Toeplitz (µέθοδος Levinson O(Ν2) πολυπλοκότητα)

• Fm, Fn µη µηδενικές στα [zm-1, zm+1], [zn-1, zn+1]

• κυλινδρική συµµετρία του πεδίου

� Ιδιοµορφίες για φ’ = φ, z’ = zn+1, zn-1, zn
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Αριθµητική Ολοκλήρωση
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χρήση πολυωνύµων παρεµβολής
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Κανόνας του Euler ή Ορθογωνικός Κανόνας
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Πολυώνυµο µηδενικής τάξης

χ0=α χΝ=b
Κανόνας του τραπεζίου

Πολυώνυµο πρώτης τάξης

Απλός κανόνας

Σύνθετος κανόνας
χ0=α χΝ=b
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Κανόνας του Simpson
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Πολυώνυµο δεύτερης τάξης (3 σηµεία)

απλός κανόνας

σύνθετος κανόνας

Ολοκλήρωση Romberg

• αρχική εκτίµηση µε σύνθετο κανόνα τραπεζίου

• βελτίωση µε επέκταση (extrapolation) Richardson
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Γκαουσιανή Ολοκλήρωση
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�επιλέγουµε βάρη wi και σηµεία xi ώστε οι λαµβανόµενες 
προσεγγίσεις να είναι ακριβείς για πολυώνυµα µέχρι βαθµού p

Παράδειγµα:

-1 < x < 1 , συµµετρία στα βάρη & τα σηµεία
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� Κανόνες Gauss – Kronrod (n ���� 2n+1)

� Γκαουσιανή Ολοκλήρωση για Τρίγωνα 
(πολυδιάστατα ολοκληρώµατα)



Τεχνικές Επίλυσης Γραµµικών 
Συστηµάτων

�Απευθείας (Απαλοιφή Gauss, Αποσύνθεση LU, Choleski)

�Επαναληπτικές

•Στάσιµες (Jacobi, Gauss – Seidel, ∆ιαδοχικής
Υπερχαλάρωσης, Συµµετρικής ∆ιαδοχικής

Υπερχαλάρωσης )

•Μη στάσιµες (Conjugate Gradient, Minimal
Residual, Conjugate Gradient on the Normal
Equations, Generalized Minimal Residual,
BiConjugate Gradient, Quasi-Minimal Residual,
Conjugate Gradient Squared, BiConjugate Gradient

Stabilized)



Η Τεχνική Αποσύνθεσης LU
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