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 Τύπος των AS 

 Θέση και πλήθος ASs 

 Κατανομή και πλήθος CPs 
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 Μη μηδενική απόσταση μεταξύ ASs και CPs  δεν υπάρχουν ιδιομορφίες (singularities) στον 

πυρήνα 
 Δεν απαιτείται ολοκλήρωση ρευμάτων για υπολογισμό πεδίων 

 Εννοιολογικά απλή μέθοδος  εύκολη υλοποίηση κώδικα και χαμηλές απαιτήσεις σε υπολογιστικό 

χρόνο 

 «ελεύθερη» επιλογή της θέσης των βοηθητικών πηγών 
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Επίπεδη Μικροταινιακή Κεραία 

ΥΠΟΛΟΓΙΣΤΙΚΕΣ ΤΕΧΝΙΚΕΣ ΓΙΑ ΣΥΣΤΗΜΑΤΑ ΜΕΤΑΔΟΣΗΣ ΠΛΗΡΟΦΟΡΙΑΣ 



 

  0.2 

  0.4 

  0.6 

  0.8 

  1 

30 

210 

60 

240 

90 

270 

120 

300 

150 

330 

180 0 

d 

a 
c 

h 

Εr
0= στ. 

z 

x 

y 

εr Rc 

322

15

3

6

.







rε

ch

d

a

 

0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 
0 

0.2 

0.4 

0.6 

0.8 

1 

1.2 

1.4 

1.6 

1.8 

2 

(Distance  along the closed 

contour)/ 

Δ
E

b
c
  (%

) 

xy-plane 

 

 

0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 
0 

0.5 

1 

1.5 

2 

2.5 

Δ
E

b
c
  (%

) 

(Distance  along the closed contour)/ 

xy-plane 
 

 ___    : Rc=100λ 

 -----:  planar 

Rc=100λ 

Rc=λ/2 

Σύμμορφη Μικροταινιακή Κεραία 
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Οριακή Συνθήκη 
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•  (2Ν+1) AS: 
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•  Point Matching: (2M+1) CP 
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d = yinc 

·······     d = 0,3yinc 

----       d = 0,875yinc 

____      d = yinc 

+++       d = 1,375yinc 
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