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Η Μέθοδος των Βοηθητικών Πηγών(1)
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 Τύπος των AS

 Θέση και πλήθος ASs

 Κατανομή και πλήθος CPs

 Ισοδύναμα MAS μοντέλα

νηματοειδή ρεύματα (2D-προβλήματα)

ζεύγη στοιχειωδών διπόλων (3D-προβλήματα)

Η Μέθοδος των Βοηθητικών Πηγών(2)
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 μη μηδενική απόσταση μεταξύ ASs και CPs δεν υπάρχουν ιδιομορφίες (singularities) στον πυρήνα

 δεν απαιτείται ολοκλήρωση ρευμάτων για υπολογισμό πεδίων

 εννοιολογικά απλή μέθοδος εύκολη υλοποίηση κώδικα και χαμηλές απαιτήσεις σε υπολογιστικό χρόνο

 «ελεύθερη» επιλογή της θέσης των βοηθητικών πηγών

Η Μέθοδος των Βοηθητικών Πηγών(3)
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φυσική
επιφάνεια S

περιοχή II

περιοχή I

πρώτο σύνολο AS
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𝐼𝐼 δύο σύνολα αγνώστων
 δύο οριακές συνθήκες



περιοχή II

περιοχή I

PEC

βοηθητικές πηγές (2 σύνολα)

 «Ανοικτές» Διατάξεις

 Λεπτές Διατάξεις

Τροποποιημένη
Μέθοδος Βοηθητικών
Πηγών

βοηθητικές πηγές (1 σύνολο)

Η ΜAS για Τέλειους Αγωγούς με Διηλεκτρική Επένδυση
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 τρία σύνολα αγνώστων
 τρείς οριακές συνθήκες
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Επίπεδη Μικροταινιακή Κεραία
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Σύμμορφη Μικροταινιακή Κεραία
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Οριακή Συνθήκη

Επιλογή της θέσης των βοηθητικών πηγών(1)
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Επιλογή της θέσης των βοηθητικών πηγών(2)
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